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Las secciones azules en este folleto te ayudardn a entender las complejidades de las operaciones con drones y cémo el ambiente
y la arquitectura de la mision influyen en el desempeno y el resultado del drone. Por lo tanto, recomendamos que las leas

cuidadosamente. En caso de cualquier inquietud, por favor contacta a Wingtra en support@wingtra.com
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¢(POR QUE WINGTRA?

¢Por que

®

1 cm de precision rigurosa

Con una cdmara Sony RX1IR Il de fotograma completo
y de 42 MP y un receptor multifrecuencia PPK GNSS,
WingtraOne ofrece la mejor precision rigurosa de su

clase de hasta 1 cm.

®

Este nivel de precisiéon es alcanzable bajo
condiciones 6ptimas, en superficies rigidas,
utilizando una estacién base o datos de
correccion desde una red CORS. Los resul-
tados pueden ser validados con puntos de
control de alta precisién. Revisa las pregun-
tas frecuentes sobre precision en la pagina

siguiente para mads detalles.

™

Despegue y aterrizaje vertical (VTOL)

Vuela por todas partes y evita danar tu drone con
aterrizajes de panza. WingtraOne es capaz de
despegar y aterrizar como un helicoptero y volar

como una aeronave de ala fija.

VTOL vs. Ala Fija

‘o oo
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©

42 MP y GSD de 0,7 cm [ px

La mejor calidad de imagen en la industria para

mapas de calidad superior y gran precision.

El mejor GSD posible

Cdmara Sony RX1RIl de 42 MP
(con un drone WingtraOne)

GSD:0,7cm / px

Otras camaras de 20 MP
GSD:2,55¢cm / px

Cada aterrizaje es seguro, El drone se deteriora con cada

incluso luego de varios aterrizaje y tiene el riesgo de

aterrizajes sobre piedra

\
e
==

Facil de pilotear como un

romperse sobre un terreno

\»

Se requieren habilidades de

multicéptero

9

Ahorra tiempo

piloto de ala fija

En un vuelo, WingtraOne puede mapear casi dos veces
mds en comparacion con un drone convencional de ala
fija y aproximadamente 14 veces mds al compararse con
drones multirotores.

Mismo GSD de 1,2 cm / px

Multirotores de

WingtraOne RX1R

Otros drones de ala

Il 42 MP fija de 20 MP 20 MP
Cobertura Cobertura Cobertura
110 ha 70 ha 8 ha
Altitud Altitud Altitud

Q3 m 57m L4 m



02 DESCARGO DE RESPONSABILIDAD DE LA PRECISION (PREGUNTAS FRECUENTES)

Preguntas Frecuentes

sobre Precision

¢Te preguntas cémo se evalué la precision rigurosa de 1 cm de Wingtra y cémo se validaron los resultados? A con-

tinuacion, encontrards un resumen de las preguntas mds frecuentes que nos hacen con respecto a la precision. Para

tener el panorama completo, por favor lee el documento técnico disponible en wingtra.com/drone-survey-accuracy

¢Qué equipamiento fue utilizado para llevar a cabo el
levantamiento?

Drone WingtraOne PPK con una cdmara Sony RX1R |l
de 42 MP.

¢Se utilizaron PAFs para el procesamiento?

No, no utilizamos PAFs (puntos de apoyo
fotogrameétricos) para el procesamiento, ya que el
software de fotogrametria es sensible a la exactitud
y la distribucion de los PAFs, por ejemplo: puede

introducir tensiones en el bloqueo de ajustes.

®

Los objetivos en el campo con ubicaciones
conocidas se conocen como puntos de apoyo
fotogramétricos en el campo (PAFs), al
utilizarse para georreferenciacion, o también
se les conocen como puntos de referenciq,
cuando sélo se utilizan para validar la
exactitud luego de la georreferenciacion.
Hemos utilizado puntos de control, que no
tienen influencia en el resultado (nube de

puntos, ortomosaicos, etc).

¢Qué tan precisamente fue validada la precisiéon?
Llevamos a cabo dos pruebas independientes en
EEUU y en Suiza. En Suiza, utilizamos un conjunto de
cinco puntos de control del Instituto de Geodesia y
Fotogrametria en la Escuela Politécnica Federal de
Zurich. Con propdsitos de investigacion, el instituto
definid las ubicaciones de estos puntos a menos de
2 mm de precision horizontal y 4 mm de precision
vertical. Su exactitud estd basada en una red de alta
precisiéon que combina las estaciones totales y las
mediciones estdticas de hace mucho tiempo del
GNSS. Estas mediciones son luego integradas a un
modelo estocdstico que toma en cuenta la exactitud
de cada dispositivo.

En Estados Unidos (Phoenix), Wingtra utilizo

dos antenas de Topcon. Una fue
configurada como una estacién base y estuvo
registrando durante unas tres horas. La segunda
fue configurada como un explorador utilizando los

datos de correccion desde la base local para medir

maestria, HES-SO, Yverdon, Suiza.

los nueve puntos de control. Debido a la pequeria
base de referencia entre el explorador y la estacion
base las coordenadas fueron definidas a un nivel de
subcentimetros con relacién a la base.
¢Qué medida de precision estuvieron utilizando?
Utilizamos una raiz del error cuadrdtico medio (RECM)
en cinco (ETH) y nueve (Phoenix) puntos de control, en
donde medimos no sélo uno, sino los 14 vuelos.
¢Es esta exactitud vdlida para cada punto de la nube
de puntos?
Debido a la calidad variable de la fotogrametria, sélo
podemos calificar los puntos de control validados
para alcanzar este nivel de exactitud y no en todos
los puntos de la nube de puntos. Algunos puntos
individuales podrian tener una exactitud variable que
puede observarse como ruido en la nube de puntos
(por ejemplo, sobre el asfalto o cerca al agua).
¢En qué GSD fue basada su exactitud?
0,8 cm
¢Cdémo estdan extrayendo la posicién de los puntos de
control? ¢Ortofotografia, nube de puntos, DEM, o una
mezcla de los anteriores?
Los puntos de control son medidos manualmente
en la triangulacion aérea, y son parte de los puntos
de amarre (= puntos gruesos de nubes). Este es el
meétodo comun que se basa en el software SfM usual.
¢Se trata de una afirmacidén de exactitud con
respecto al CRS global o local?
Todos los cdlculos se han hecho en WGS84 vy
CH1903+, siendo este ultimo local, pero derivado de
CHTR®S y ETRS89, los cuales son globales.
¢Es esta afirmacidn de exactitud vdlida para peso,
plan o 3D?
La afirmacion de precision de 1 cm se refiere a la
precision horizontal. Como bien se sabe a partir de la
tecnologia de GPS y los algoritmos de fotogrametria,
la precisioén vertical se encuentra entre dos y tres
veces la precision horizontal.
¢Dénde puedo obtener mds detalles?
Puedes leer el documento técnico y descargar los
datos sin procesar en

O contdctanos en support@wingtra.com

para mds preguntas.

Januth, T. (2017)“Validacién robot con el sistema QDaedalus: integracion de un robot en un marco de referencia global.” Tesis de


https://drive.google.com/file/d/1W6lvV0x9l5-QweMSDdqLcg8TkurHPFRm/view
https://www.topconpositioning.com/gnss/integrated-gnss-receivers/hiper-v#panel-product-specifications
https://wingtra.com/drone-survey-accuracy/wingtra-white-paper-reaching-1cm-drone-survey-accuracy/
https://wingtra.com/drone-survey-accuracy/wingtra-white-paper-reaching-1cm-drone-survey-accuracy/
mailto:support%40wingtra.com?subject=
https://drive.google.com/file/d/1W6lvV0x9l5-QweMSDdqLcg8TkurHPFRm/view
https://drive.google.com/file/d/1W6lvV0x9l5-QweMSDdqLcg8TkurHPFRm/view

ESPECIFICACIONEH

ingrque

Equipo

Tipo de drone Despegue y aterrizaje vertical sobre la cola VTOL
Maximo peso al despegar 4.5 kg

Peso (vacio) 3,7 kg

Maximo peso de carga util 800 g

Envergadura del ala 125 cm

Dimensiones de WingtraOne

125 x 68 x 12 cm (sin soporte del medio)

Dimensiones del estuche para el piloto

57 x 37 x 20 cm, 8,6 kg

Capacidad de la bateria

Dos baterias de 99 Wh (requiere un par de baterias)

Tipo de bateria

lon-litio, tecnologia de bateria inteligente, en cumplimiento con la
UN3481

Luces de Posicion (opcional)

Verde y Roja en la punta de las alas

Enlace de radio

Bidireccional de 10 km en linea directa de vision. Ten en cuenta que
los obstdculos reducen el rango

GPS a bordo

Redundante, utilizando GPS, Glonass vy listo para el rango de frecuen-
cias de Galileo y Beidou: 1561,098 MHz / 157542 MHz / 1602,00 MHz

Dimensiones del estuche rigido de viagje
(opcional)

137 x 67x 23 cm

Peso del estuche rigido de vigje
incluyendo el drone

18,6 kg



Operatividad

Velocidad del vuelo

Velocidad operativa de crucero 16m/s

Resistencia al viento

Maximo tiempo de vuelo

Temperatura

Maxima altitud de despegue sobre
el nivel del mar

Clima

Puntos de apoyo fotogramétricos
requeridos

Precision del aterrizaje automatico

*

6/3m/s
6/25m/s

Ascenso / descenso en crucero
Ascenso / descenso en vuelo estdtico

Hasta vientos con velocidades de 8 m / s; velocidades del viento me-
didas en el suelo de 8 m/s corresponden a aproximadamente 10 m/s
de viento superficial

Hasta 59 minutos

Mira la siguiente pagina o
knowledgewingtra.com/es/tiempo-de-vuelo-cobertura para saber
que tiempo de vuelo esperar bajo diferentes condiciones de vuelos.

-10° C a 40° C

2500 m; con hélices de gran altitud es posible despegar desde
4800 m y volar hasta 5000 m. s. n.m.

IPS4, no se recomienda volar con niebla, lluvia y nieve

No (con opcién de PPK);
se recomienda utilizar 3 puntos de control para verificar la precision

<5m

Medicién con la herramienta para medir el viento del estuche del piloto—aproximadamente 2 m sobre el suelo (sosten la

herramienta sobre tu cabeza para medir; no midas cerca de objetos grandes como edificios o drboles).

** Como se indica en la mayoria de los prondsticos meteorolégicos—aproximadamente 10 a 20 metros sobre el suelo



https://knowledge.wingtra.com/es/tiempo-de-vuelo-cobertura
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ESPECIFICACIONES TECNICAS: WINGTRAONE

Tiempo de vuelo, cobertura y tiempo del trabajo

El tiempo mdximo de vuelo probado de WingtraOne es de 59 minutos. Sin embargo,
el tiempo de vuelo de cualquier drone estd influenciado por diferentes factores, por

lo que éste no serd uniforme durante las diversas misiones. La cobertura y el tiempo

de trabajo también estdn influenciados por mds factores que sélo el tiempo de

vuelo, concretamente, la velocidad del vuelo y la carga atil.

Tiempo de vuelo

© Carga atil

El utilizar una carga util mds pesada reduce el
tiempo de vuelo. Por ejemplo, al cambiar de una
cdmara QX1 de 20MP con un lente de 20 mm vy
sin médulo PPK a una cdmara RX1R I mucho mds
pesada y con un modulo PPK, el tiempo de vuelo
se reduce de 59 a 52 minutos. Sin embargo, a 3 cm
/ px de GSD, RX1R Il cubre 400 ha en 52 minutos,

aunque la cdmara QX1 cubre 310 ha en 59 minutos.

Asi que aunque el tiempo de vuelo es mds corto
con la RX1R Il, acabards tu trabajo mucho mds

rdpido.

Altitud sobre el nivel del mar .

A medida que el aire se vuelve mds delgado con
el incremento de la altitud sobre el nivel del mar,
el tiempo de vuelo del drone se verd reducido. Sin
embargo, la cobertura que obtienes durante el
tiempo de vuelo, sigue dependiendo altamente de
la carga Util que usas a cada altitud respectiva.
Por ejemplo, la cdmara RX1R Il con un moédulo PPK
cubre 350 ha en 40 minutos a 2000 m sobre el

nivel del mar (con 3 cm / px de GSD). En contraste,

la cdmara QX1 cubrird menos al volar durante 59
minutos sobre el nivel del mar. Asi que incluso con
un tiempo mds corto del RX1R Il, obtendrdas mds

datos.

Vuelo de transicion .

En tanto que WingtraOne utiliza significativamen-
te mds energia durante el vuelo estacionario, la
altitud de transicion afecta el tiempo de vuelo. Una
mayor altitud de transicion resultard en un tiempo

de vuelo reducido.

Viento .

Con vientos mds fuertes, los drones consumen
mds energia al volar y aterrizar, lo que significa que
las misiones terminardn con tiempos de vuelos

mds cortos.

Temperatura .

En tanto que las temperaturas influencian la
densidad del aire, esto impactard directamente el
tiempo de vuelo. Generalmente, las temperaturas

mds altas significan tiempos de vuelos menores.

Carga util y Altitud de Tiempo Velocidad Mdxima cobertura Mdxima cobertura a
opcion PPK despegue sobre  maximo crucero con 120 m
el nivel del mar  de vuelo GSD de 3 cm/px
X1 /2
QX /20 mm 0-500 m 59 min 16m/s 310 Ha 270 Ha / GSD 2,6 cm / px
sin PPK
X1 /20
QX1 /20 mm 2000 m 47 min 18m/s 270 Ha 240 Ha / GSD 2,6 cm / px
sin PPK
RX1R Il + PPK 0-500 m 52 min 16m/s 400 Ha 210 Ha / GSD 1,5 cm / px
2000
RX1R Il + PPK " 40 min 18m/s 350 Ha 180 Ha / GSD 1,5 cm / px

Condiciones de referencia: un vuelo, 20 m de altitud de transicion, 1,2 km es la distancia mds lejana del inicio, <1 m / s de viento,

temperatura del aire de 15°C, 60 % de solapamiento lateral, hélices estandar. Para mads detalles, visita
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Cobertura

La cobertura es el drea del suelo sobre la que estds
haciendo el trazado de un mapa en un unico vuelo.
Para la mayoria de las aplicaciones, la cobertura por
vuelo es mucho mds importante que el tiempo de
vuelo. Esto estd influenciado por resolucion, altitud
de vuelo, tamano del sensor, asi como solapamientos

laterales y frontales.

Tiempo de trabajo

Al final del dia, no se trata sélo del tiempo de vuelo,
sino de qué tan rapido puedes adquirir los datos en
un drea determinada. Al compararse con los mul-

ticopteros, WingtraOne puede adquirir datos hasta

14 veces mds rdpido. Al compararse con la mayoria

Multicopteros

= O

10-14 " 1h

WingtraOne

Comparacién del tiempo de captura de datos entre drones
multicopteros y WingtraOne. Hasta 14 veces mds rdpido
significa que un trabajo de captura de datos de una hora en el
campo con WingtraOne equivale de 10 a 14 horas en el campo

con un multicoptero.

ESPECIFICACIONES TECNICAS: WINGTRAONE

La cdmara RX1R Il puede abarcar mds drea a 3 cm/px
de GSD en 40 minutos, de lo que puede abarcar la
cdamara QX1 en 59 minutos. Por otro lado, si tienes que
volar 120 m, QX1 abarca mds drea que RX1R Il, pero
también te da un GSD mucho mds bajo de 2,6 cm /px,
en comparacion a 1,5 cm /px GSD de RX1R II. Por lo
que elegir la configuracion apropiada para tu caso de

uso y entorno es de mdxima importancia.

de las aeronaves de ala fija es el doble de rdpido. En
muchos casos, la cadmara y configuracion apropiada
pueden proporcionarte los datos que necesitas con
mayor rapidez, incluso si el tiempo de vuelo puede ser

mds corto.

Ala fija estandar

B

2N 1h

WingtraOne

Comparacién del tiempo de captura de datos entre drones y
WingtraOne. Hasta 2 veces mds rédpido significa que un trabajo
de captura de datos de una hora en el campo con WingtraOne

equivale a 2 horas en el campo con un drone estdndar de ala fija
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ESPECIFICACIONES TECNICAS: WINGTRAONE

Resultados

Cobertura mdxima prevista en un QX1 + RX1R Il de 270 ha 2.6 cm/px GSD
vuelo de 120 m de altitud sobre el punto 20 mm 210 ha 1.5 cm/px GSD
de despegue *

Mdxima cobertura prevista en un vuelo QX1 + RX1IR I 310 ha 141 m de altitud
a3cm /pxdeGSD * de 20 mm 400 ha 234 m de altitud

El GSD mas bajo posible

altitud con Sony RX1R I
altitud con Sony QX1

O7cm /pxaS5m
14 cm/pxa6d58m

Precision del mapeo con PPK (sin PAF)

+ Precision rigurosa (RMS) horizontal: hasta 1 cm
con RXIR I

+ Precision relativa

vertical: hasta 2 cm
horizontal: hasta 0,003 %

Precisiéon del mapeo sin PPK (sin PAF)

Software y Tablet

3a5Sm
horizontal 0,15 %

+ Precision rigurosa (RMS)
+ Precision relativa

Software de planificacién de vuelo
y control de misiones

WingtraPilot

Tablet (suministrada)

Enlace de datos y sistema de CR

Tablet robusta Samsung Galaxy Tab Active 2, resistente al agua y al
polvo, certificacién MIL-STD-810, preinstalada; interfaces al médulo
de telemetria y controlador manual de respaldo

Enlace de datos Sistema de CR

Nombre del médulo

Telemetria de WingtraOne 24 FrSky Taranis X?D Plus

Funcién principal

Conexion telemétrica para Comandos del piloto

funcionamiento remoto

Rango de frecuencia de la telemetria

24016 a 24776 GHz 2,405 a 2474 GHz

Ancho de banda ocupado

6.0MHz 690 MHz

Modo de operacién

FHSS (Espectro ensanchado por salto de frecuencia)

Rango de datos tipico

576 kb /s

Potencia de transmisién
(Potencia radiada aparente)

198 dBm 195 dBm

Mdaximo rango probado

10 km de linea de visién indirecta, ten en cuenta que los obstdculos
reducen el rango

@

Espaciado del candl 1,0Mhz 1,5 Mhz

Ndmero de canales 76 47

Ancho de banda del canal Bajo 400 kHz Bajo 450 kHz
Alto 280kHz Alto 200 kHz

Método de modulacién GFSK 2-FSK

En caso de muchos obstdculos en la linea de visién o de misiones BVLOS, puedes incrementar el

pardmetro del tiempo de espera de la pérdida de conexidén en WingtraPilot. Esto define el tiempo

mdximo en que se tolera la pérdida de la conexién antes de que la misién sea abortada. Por lo tanto,

las misiones podrdn continuar, incluso si no hay conexién de telemetria.

Condiciones de referencia: 20 m de altitud de transiciéon, 1,2 km como distancia mdéxima del inicio, viento de < 1m / s, temperatura

del aire de 15°C, 60 % de solapamiento lateral; maxima altitud de despegue — 500 m sobre el nivel del mar.
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Bateria

ESPECIFICACIONES TECNICAS: WINGTRAONE

Nombre del médulo

Bateria 2 de Wingtra

Nombre comercial

Bateria de iones de litio

Numero del modelo

100034202

Capacidad de la bateria

99 Wh (requiere un par de baterias)

Tipo de bateria

lones de litio, tecnologia de bateria inteligente, en conformidad

con la ONU; apropiada para ser cargada como equipaje de
mano

Indicador de estado de la carga

Indicador de carga integrado de S niveles

Carga inteligente

Equilibrio automdtico de celdas

Contenido de energia nominal

99 Wh

Voltaje nominal

144V

Carga nominal

75 A, 16,8V de corte

Descarga nominal

35 A, 12V de corte

Tipo de celda

Samsung_INR_18650_25R

Configuracién

Configuracion 4s 3p

Tiempo de carga

1h

Maxima descarga continua

35 A

Dimensiones de la bateria

80 x 60 x 75 mm

Peso de la bateria

604 g

Temperatura de funcionamiento (despegue)

10°Ca40°C

Temperatura de funcionamiento (en vuelo)

10 ° C a 60 ° C El drone automdticamente regresard al
inicio en caso de que la temperatura mdxima de la bateria
sea excedida durante el vuelo.

Temperatura de almacenamiento
(capacidad de recuperacion del 90%)

0°Ca25°C

Proteccién contra golpes

si

Proteccidn al sobrevoltaje

si

Proteccidn contra subtension

si

Proteccién de temperatura

si

Proteccién contra cortocircuitos

si

Ficha de datos de seguridad (FDS)

Disponible a peticion
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ESPECIFICACIONES TECNICAS: WINGTRAONE

Cargador de bateria

Nombre del médulo

Cargador de Wingtra

Tipo de cargador

Cargador doble de ion de litio de CA / CC

Voltaje de entrada CA

110 a 120 V / 220 a 240 V (interruptor manual), 50 / 60Hz

Potencia de entrada CA

350 W

Voltaje de entrada CC

11 a 18 V (opcional, por ejemplo, para cargar desde un
automovil)

Potencia de entrada CC

300 W (posibilidad de potencia reducida)

Modos

Carga / Almacenamiento / Equilibrado

Ciclo de carga

Ciclo CC-CV (corriente constante y tension constante)
estdndar de ion de litio

Tiempo de carga

1h

Maxima corriente de carga

75 A

Tension final de carga

164V (4.1V por celda)

Maxima corriente de descarga

0,6 A

Tensidn final de descarga

3,7V (carga del 30 %)

Salidas adicionales

USBSV/21A

Dimensiones

190 x 140 x 70 mm

Peso

1170 g
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ESPECIFICACIONES TECNICAS DE LAS CAMARAS

Especificaciones

Cdmaras disponibles

técnicas de las
camaras

Cargas utiles modulares

Si, con un solo conector USB-C

Fuente de alimentacion

Baterias de vuelo (13 W)

Proteccidn de la carga util

Si, totalmente integrada en WingtraOne a través de la funcién
de aterrizaje vertical suave

Cargas utiles

+ Sony RXIRII / lente de 35 mm, sensor de fotograma completo,
42 MP, RGB

+ Sony QX1 20 mm (lente Voigtldnder opcional de 15 mm), sensor
APS-C (sistema avanzado de fotografia tipo C), 20 MP, RGB

+ Micasense Rededge, 55 mm, 5 x 1,2 MP, cdmara multiespectral

+ MicaSense Altum, 8 mm, 5 x 3,2 MP, multiespectral y termal
infrarroja

10
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ESPECIFICACIONES TECNICAS DE LAS CAMARAS

11

Cdmaras RGB

Nombre de la
cdmara

Sony RX1R Il —
la carga util de mayor
calidad para una exactitud
delcm

Sony QX1 —
carga util profesional para
topografia

Sony QX1 de 15 mm —
un lente de alta calidad para
reconstrucciéon 3D

Especificaciones
técnicas

Lente de 35 mm,
sensor de fotograma
completo,

42 MP

Lente de 20 mm,

sensor APS-C (sistema avan-
zado de fotografia tipo O),

20 MP

Lente Voigtlander de 15 mm,
sensor APS-C (sistema
avanzado de fotografia tipo C),
20 MP

Caracteristicas
de calidad
principales

La exactitud mds alta, mejor

cubrimiento en relaciéon al
GSD, GSD en sub-cm

Alta calidad de imagen,
opciones de lentes flexibles

Alta calidad, mayor cober-
tura con una altitud de vuelo
limitada, opciones de lentes

flexibles
Peso de la cdmara 575g 330 g 600 g
(soporte incluido)
El GSD mas bajo 0,7cm / px L4 cm /[ px 14 cm [/ px

posible

Maxima cobertura
con el GSD mas
bajo

Hasta 100 ha a 57 m de
altitud de vuelo

Hasta 150 ha a 66 m de
altitud de vuelo

Hasta 130 ha a 50 m de
altitud de vuelo

Mdaxima cobertura
al20m

Hasta 210 ha con GSD de
15cm [/ px

Hasta 270 ha con GSD de
2,6 cm / px

Hasta 320 ha con GSD de
34 cm /[ px

Tipo de sensor

Fotograma completo

APS-C (sistema avanzado
de fotografia tipo C)

APS-C (sistema avanzado
de fotografia tipo C)

Tamano del sensor x 359 mm 232 mm 23,2 mm
Tamafho del sensory 24 mm 154 mm 154 mm
Tipo de obturador Obturador de hoja Plano focal Plano focal
Pixeles en x 8000 S456 5456
Pixeles en 'y 5320 3632 3632
Longitud focal de 35 mm 20 mm 15 mm
la lente

Longitud focal 35 mm 30 mm 22,6 mm
(equivalente a

35mm)

Angulo de visién 378° 421° 54.3°
vertical

Angulo de visién 54.3° 60.2° 75.4°
horizontal

Tiempo minimo de 0,6 s 14 s 14 s
disparo

Distancia minima Q6 m 21,6 m 21,6 m

de disparo
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ESPECIFICACIONES TECNICAS DE LAS CAMARAS

Vision general del GSD en cdmaras RGB

Sony RX1R I Sony QX1 + SEL20F28 Sony QX1 +
Voigtldnder 15Smm

GSD a 120 m de altitud de vuelo 15 cm / px 2,6 cm /[ px 2,6 cm /[ px
Altitud de vuelo 120 m 120 m 120 m
Maxima superposicion frontal 88% 77% 77%
Mdxima cobertura * 210 ha 270 Ha 270 Ha
El GSD mas bajo posible 0,7 cm [ px 14 cm [ px 14 cm [ px
Altitud de vuelo 55 m 66 m 66 m
Maxima superposicion frontal 74% 57% 57.%
Maxima cobertura * 90 ha 150 ha 150 ha
1,5 cm / px de GSD 15 cm / px 1,5 cm / px 1,5 cm/px GSD
Altitud de vuelo 117 m 71m 71m
Maxima superposicion frontal 88% 60% 60%
Maxima cobertura * 210 ha 160 ha 160 ha
3,0 cm / px 3 cm /[ px 3cm/ px 3cm / px
Altitud de vuelo 234 m 141 m 141 m
Maxima superposicion frontal QL% 80% 80%
Maxima cobertura * 400 ha 310 ha 310 ha
6,0 cm / px 6 cm / px 6 cm /[ px 6 cm / px
Altitud de vuelo 468 m 282 m 282 m
Maxima superposicion frontal 95% 90% 90%
Maxima cobertura * 780 ha 610 ha 610 ha
8,0 cm [ px 8 cm / px 8 cm / px 8 cm / px
Altitud de vuelo 624 m 376 m 376 m
Maxima superposicion frontal 95% 93% 93%
Maxima cobertura * 1020 ha 800 ha 800 ha
El GSD mds alto posible 25 cm 25 cm 25 cm
Altitud de vuelo 1950 m 1176 m 1176 m
Maxima superposicion frontal 95% Q5% 95%
Maxima cobertura * 2380 ha 2240 ha 2240 ha

* Condiciones de referencia: 20 m de altitud de transicion, 1,2 km como distancia mdéxima desde el inicio, velocidad del viento de <1 m

/ s, temperatura del aire de 15 ° C, 60 % de solapamiento lateral, altitud de despegue de < 500 m sobre el nivel del mar

12
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ESPECIFICACIONES TECNICAS DE LAS CAMARAS
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Cdmaras especiales

Nombre de la

cdmara

-
u:o°§

J n®

MicaSense RedEdge-MX —
combo avanzado para
agricultura, forestales e
investigacién ambiental de
precision

Sensores termales y multiespectrales sincronizados

de MicaSense Altum para administracion del

agua, deteccion de puntos de calor e investigacion

ambiental

Especificaciones
técnicas

Lente de 55 mm, 5 sensores
multiespectrales individuales
personalizados

Lentes de 8 mm, 5 sensores multiespectrales individuales

personalizados + banda térmica

Caracteristicas
de calidad
principales

Imdagenes multiespectrales de

alta calidad

Imdgenes multiespectrales de alta calidad perfectamente

sincronizadas con imagen térmica

Peso de la cdmara 325¢g 501 g

(incluye DLS 2y

cables)

Rango GSD 6,7a 50 cm 34 a 50 cm / px 5S-bandas multiespectrales de

54 a 800 cm / px de tipo térmico

Cobertura con el
GSD mas bajo

120 ha a 6,7cm / px sobre
una altura de vuelo de 98 m

Q0 ha a 34 cm / px sobre
una altura de vuelo de 80 m

Cobertura a120m

150 ha a 82 cm / px

130 haa S51cm/ px

Tipo de sensor

5 sensores individuales

5 sensores individuales

Sensor térmico

Tamano del sensorx 4,8 mm 7 mm 19 mm
Tamafo del sensory 3,6 mm 52 mm 1.4 mm
megapixeles S5x122 Sx32 002

Tipo de obturador

Obturador electrénico

Obturador electrénico

Obturador electrénico

Pixeles en x 1280 2046 160 lineas
Pixeles eny 960 1544 120 lineas
Longitud focal de 5,5 mm 8 mm 1,8 mm

la lente

Longitud focal 40 mm 40 mm 32 mm
(equivalente a

35mm)

Angulo de vision 36.2° 36° 4Lne
vertical

Angulo de visién 471° 47.3° 57°
horizontal

Tiempo minimo de 1s 115s 115s
disparo

Distancia minima 16 m 184 m 184 m

de disparo
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Vision general del GSD en

MicaSense RedEdge-MX

ESPECIFICACIONES TECNICAS DE LAS CAMARAS

cdamaras especiales

MicaSense Altum

MicaSense Altum

multiespectral térmica
GSD a 120 m de altitud de 8,2 cm 51lcm 8lcm
vuelo
Altitud de vuelo 120 m 120 m 120 m
Mdxima superposicién frontal 75% 77% 81%
Maxima cobertura * 150 ha 130 ha 130 ha
El GSD mads bajo posible 6,7cm 34 cm S4 cm
Altitud de vuelo 28 m 80,1 m 80,1 m
Mdxima superposicién frontal 75% 65% 72%
Maxima cobertura * 120 ha Q0 ha 90 ha
8,0 cm / px 8 cm / px 8 cm 126,6 cm
Altitud de vuelo 117m 187m 187m
Mdxima superposicién frontal 79% 85% 88%
Maxima cobertura * 150 ha 210 ha 210 ha
25,0 cm/px 25 cm 25 cm 396 cm
Altitud de vuelo 367m 583 m 583 m
Mdxima superposicién frontal 95% 95% 95%
Madxima cobertura * 450 ha 620 ha 620 ha
El GSD mas alto posible 50 cm 50,6 cm 800 cm
Altitud de vuelo 733 m 1180 m 1180'm
Maxima superposicion frontal 95% 95% 95%
Mdxima cobertura * 850 ha 1150 ha 1150 ha

* superposicion lateral del 70 %
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